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Agazati fétargy: Robotizalt gyartorendszerek (5. félév)

A targy diszkrét vezérlésekkel és iranyitasokkal foglalkozik. Bemutatja az
iparban elterjedten alkalmazott, szabvanyosan programozhaté eszkozoket
(PLC), az ipari robotkarok felépitését, mozgasuk geometriai leirdsat és a
hozzajuk kapcsolodd érzékel6 és beavatkozd szerveket, ideértve az
alkalmazasukhoz és lizemeltetésiikhoz sziikséges ismereteket is. A targy
szintén bemutatja az irdnyitd berendezések kozti megbizhatd
kommunikaciot biztositd terepi buszrendszerek fébb jellemzdit.

argyai
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IIT tanszék specializacio t

A naprakész ismeretek megszerzését szamitogépes gyakorlatok
tamogatjak, ahol a hallgatok korszer(i fejlesztékérnyezetekben (pl.
Codesys a PLC programok fejlesztéséhez, Mitsubishi és KUKA robot
szoftverek robotok programozasahoz és a mozgas szimulalasahoz)
implementalhatnak és tesztelhetnek vezérl6 és iranyité algoritmusokat,
robotprogramokat.

Agazati labor: Robotizalt gyartérendszerek labor (6. félév)

A tantargy célkit(izése, hogy a hallgatékkal megismertesse a robotizalt
tantargy mérései soran a hallgatok a gyakorlatban is megismerhetik egyes
érzékelbk és a kompakt szabalyozok felépitését, paraméterezését és
illesztését, a programozhaté logikai vezérlok (PLC)-k
alkalmazastechnikajat, a gyors prototipustervezést tamogatd szoftver- és
hardvereszk6zok hasznalatat, valamint az ipari robotkarok
programozasanak alapjait.

Valaszthato specializacié tantargy: Folyamatszabalyozas (5. félév)

Szamos termelési szektorban (erémlivek, finomitdk, gyogyszeripari,
élelmiszeripari és vegyipari (zemek) alkalmaznak folytonos és
szakaszosan folytonos technoldgiakat. A targy ezek iranyitastechnikai
kérdéseivel foglalkozik. Ismerteti az elosztott iranyito- és felligyeleti
rendszerek felépitését és szolgaltatasait, a korszerli (optimalis és
prediktiv) iranyitasi moédszereket, a szabalyozasi korok megvaldsitasanak
gyakorlati vonatkozasait, igy a SISO LTI folyamatok modelljének
identifikaciéjat is. A folyamatirdnyitdsban leggyakrabban el6forduld
mennyiségek (hémérséklet, nyomas, erd, nyomaték, aramlds) mérésére
szolgalo érzékelési elveket és technoldgidkat is bemutatja a targy.

Tehetséggondozas (IIT)

Az IIT tehetséggondozd programja olyan BSc-s hallgatékat céloz meg és
tdmogat, akik egy szlikebb szakteriileten szeretnének mélyebb, a
tantargyak tematikajan tulmutaté ismereteket szerezni, bekapcsolédni a
tanszéki kutatas-fejlesztési projektekbe, és kés6ébb megmeérettetni
magukat a TDK keretében, vagy akar nemzetkozi konferenciakon. A
hallgaté munkajat egy-egy tanszéki mentor segiti, akib6l 6nallé labor, TDK
és szakdolgozat-konzulens is lehet, s6t, akar PhD témavezet6ként
kisérheti el a jelentkez6ket a tudomanyos fokozatszerzésig.

tehetség



Mikrokontroller alapt rendszerek (AUT)

A targy bemutatja az iparban legelterjedtebben hasznalt mikrokontroller
architektirakat, a mikrokontroller alapu rendszerek hardver tervezésének
kérdéseit és az alacsonyszint(i szoftver rendszereket.

Beagyazottszoftver-fejlesztés (MIT)

7 =

A tantargy célja a hallgatdk bevezetése a bedgyazott szoftverfejlesztés
témakorébe. Ismertetésre kerlilnek a beagyazott C nyelvl fejlesztés
alapjai, a forditas Iépései és feltételei beagyazott vezérlok esetén.

Beagyazott operacios rendszerek és kliens alkalmazasok (AUT)

A tantargy bemutatja a bedgyazott operacios rendszerek alkalmazasaval
kapcsolatos alapkoncepcidkat. Ismertetésre kerlilnek a platformok,
technikak és eszkdzok, amik beagyazott rendszerekhez alkalmazhatok.

Beagyazott Linux és platformjai (MIT)

A tantargy célja a hallgatdk bevezetése a beagyazott Linux alkalmazas
fejlesztés részleteibe, beleértve a platform valasztast is. ElsGsorban a
modern heterogén architektirdju rendszerchipekrél és FPGA-rél esik szé.

IeAb.e) ojeyizsejeA opezijepads

Onallé laboratérium (IIT, 6. félév)

Az 6nallé laboratérium féléve soran hallgatdink konzulensiik vezetésével
mélyebben is elmerlilhetnek egy altaluk valasztott témaban. A
hardverfejlesztést6l a robotriranyitasig, a beagyazott szoftverfejlesztéstol
palettardl valaszthatjdk ki az 6ket leginkabb érdekl6 tématerlletet. Az
6nallé laboratérium megfelel6 egyeztetés utan akar ipari partnereinknél is
végezhetd.

Szakdolgozat (IIT, 7. félév)

A BSc-képzést zard szakdolgozat elkészitése soran hallgatoink egy teljes
érték(i mérnoki alkotas létrehozasaval bizonyitjak, hogy elsajatitottak az
ehhez szikséges ismereteket. A félév soran elvégzett komplex feladat
lehet akar egy ipari kornyezetben mUikodé berendezés
iranyitérendszerének tovabbfejlesztése vagy akar Uj tipusu érzékeld
integraldsa egy robot szenzorrendszerébe.

Yopiafoid ojjeug

Ezek koziil melyik targyakat is kell elvégezni?

A hallgatoknak teljesitenitik kell az dgazatuk fétargyat és a hozza tartozd
agazati labortdrgyat. Ezek ndlunk a Robotizadlt gyartérendszerek és
Robotizalt gyartérendszerek laboratérium. Ezeken tul a szakirany tovabbi
ot tantargyabdl még kettdt kell valasztani. Ez lehet az IIT-s fétargyhoz jol
illeszked6 és azt kiegészité Folyamatszabalyozas és/vagy az AUT és MIT
fenti targyai (de nem a labortargyaik).

GEITETS



Az Intelligens robotok laborban egy
hat szabadsagfoklu ipari robotkar
koré kerllt kialakitasra egy
multifunkciés mindségellendrzd cella. -
A robotiranyité szoftver a cella
érzékelGinek jeleit is feldolgozé vezérl6
programok fejlesztésére és a robot

> : | e 5]
"L A tanszéki laborokban tobbféle
/ - beagyazott platformon is folyik
fejlesztés — nalunk az iranyité/vezérl6
W funkcid és megvaldsitdsa egyarant
7 lényeges. A kilonb6z6 architekturaju
kontrollerek  nativ  programozasa
. mellett olyan gyors prototipustervezé
eszkozOket is hasznalunk, melyek
: segitségével az iranyitasi algoritmus
akar percek alatt hadverre Ultethetd.
a T RN N

Az Ipari iranyitastechnika laborban 192-168;1_\;

taladlhatd, az ipardg vezet6 gyartoitdl
szarmazo PLC-k és szakaszmodellek
lehetéséget nyujtanak a mindennapi

gyakorlatban hasznalt programozha- — - .
td iranyitérendszerek megismerésére .
és kiprébalasara, legyen a feladat ~ o T ;

akar gyartdsori vezérlés, elosztott
irdnyitas vagy hajtasszabalyozas.
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{ Mivel az ipari iranyitastechnika és a
- funckidfejlesztés  interdiszciplinaris
terillet, batoritjuk hallgatéinkat, hogy
olyan hatartertleteken is kiprébaljak
magukat, mint a képfeldolgozadson
alapulé autondm funkciok fejlesztése,
¢ vagy az ipari DCS (Distributed
| Control System) és SCADA (Super-
visory Control and Data Acquisition)
rendszerek alkamazasa.
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