Kutaték — miihelyek el6adassorozat
MTA Automatizalasi és Szamitastechnikai Tudomanyos Bizottsag
Kedves Kollégank!

Folytatjuk a Kutatdk — mdihelyek el6adassorozatunkat, melyre egyrészt a bizottsdgunk
témakorében az MTA doktorihoz kozel allé6 kollégakat kérjiik fel bemutatkozé el6addsra,
masrészt doktori cselekményektdl fliggetlentl mutatkozhatnak be iskoldk, mihelyek, hogy
egymas tevékenységét jobban ismerjik, személyes beszélgetések kapcsdan a kooperaciot
erdsitsik.

A mostani alkalommal ismét MTA doktorjeloltekkel talalkozhatunk. Célunk:
e azel6adod inspiralasa, hogy minél hamarabb megsziilethessen a doktori md,
e aszakmai kozosség tajékoztatasa érdekes témakban,
e visszacsatoldsi lehetGség biztositasa a szakmai kozosség részrél, tovabbi inspiraciod
egy-egy kérdés, otlet alapjan.

Nagy tisztelettel hivjuk el6addsunkra!

Id6pont: 2026. 07. 01, szerda, 14.00 6ra — 16.00 6ra
Helyszin: BME Informatika épiilet, IB 023 terem (foldszint, fGbejarat utan jobbra)

A személyes jelenlét hatdrozott el6nyei mellett lehet6séget biztositunk online
bekapcsolddasra is:
https://teams.microsoft.com/meet/342652017557872?p=XxJsk9SCMwqoDJRGI9w

El6addink:
e Ando Madtyds, ELTE Informatikai Kar (ELTE-IK),
Savaria MUszaki Intézet (SMI)
Téma cime: Ipari digitalizacid, a valdsag és a virtualis megoldas dsszeltkozése

e Kiss Bdlint, BME Villamosmérnoki és Informatikai Kar, (BME-VIK),
Irdnyitastechnika és Informatika Tanszék (IIT)
Téma cime: Egzakt linearizalason alapulé szabalyozasi mdédszerek

Részletes program:

14.00-14.05 ¢6ra koszontd

14.05-14-35 6ra Andd Matyas elGadasa

14.35-14.45 6ra kérdések, reflexiok

14.45-15.00 6ra kavésziinet (stitemény, Gdit6)

15.00-15.30 ¢ra Kiss Balint el6adasa

15.30-15.40 6ra kérdések, reflexiok

15.40-16:00 6ra kavésziinet, kotetlen beszélgetés folytatasa

Tisztelettel, az MTA ASZTB nevében

Dabdczi Tamas és Bauer Péter
elnok titkar
BME - VIK — MIT HUN-REN SZTAKI


https://teams.microsoft.com/meet/342652017557872?p=XxJsk9SCMwqoDJRG9w

El6adodink

Ando6 Matyas - lpari digitalizacid, a valdsag és a virtualis megoldas 6sszeiitkdzése

ELTE Informatikai Kar (ELTE-IK)

Savaria MUszaki Intézet (SMI)

A sikeres digitalizacios projektek ritkak. A bukas elkerilése

azonban nem egyszer( folyamat. Az el6adds bemutatja a

fébb pontokat, melyeket el szoktunk hanyagolni a

fejlesztések soran. Az egyik kritikus feltétel a heterogén

gyartérendszerek idd&szinkronizacidjanak biztositdsa. Ez

ugyanis kozvetlenlil veszélyezteti az id&soros adatok

= megbizhatdsagat, valamint az események helyes
Osszerendelését is. Ezen tulmen6en nem kizardlag a nyers
technoldgiai adatokat kell rogziteni, hanem olyan kiegészit6
idébeli, mikodési és szenzorikai metaadatok strukturalt
mentése is szlkséges, amelyek lehetévé teszik az adatok
utdlagos matematikai korrekciéjat és kontextusfliggé
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értelmezését. Ez teremt lehet6séget a mérndki

alapossaggal definidlt dontés-el6készitési struktira megalkotasara.

Kiss Balint - Egzakt linearizaldson alapuld szabdlyozasi médszerek
BME Villamosmérndki és Informatikai Kar, (BME-VIK)
Irdnyitastechnika és Informatika Tanszék (IIT)

A nemlinearis dinamikus rendszerek egyik osztalyanal
alkalmazhaté hatékony iranyitasi mdédszer az uUn. egzakt
linearizald visszacsatoldas, ami a robotikdban kiszamitott
nyomatékok néven ismert, és hatékony palyatervezést,
illetve zart korben exponencidlis palyakovetést tesz
lehet6vé. Az alapmddszer modellalapu, egyik hatranya,
hogy érzékeny a modell, illetve paramétereinek
bizonytalansdgaval szemben. Az el6adds a maddszer
robusztussa tételére mutat be eljardsokat, részben a
linedris rendszerekre kidolgozott hurokformalasi technikak
alkalmazasaval, részben a csuszomddu szabalyozds és az
egzakt linearizalas kombindlasaval. Bevezetésre kerll még
az un. R-flat (R-sima) rendszerek osztalya, ahol az LPV
tulajdonsag invarians a linearizald visszacsatoldsra, ami szintén kihasznalhatd a robusztussag
biztositasara. A kidolgozott eljarasok mikodésének bemutatdsa mechatronikai rendszerekkel
torténik.




